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AZONOSITAS

A modul tipusjele:

Névleges értékek:

Mechanikai méretek:

Tomeg:

A modul tipusjele:

Névleges értékek:

Maximalis jelado
frekvencia:

Mechanikai méretek:

Tomeg:

TTLAC/1 TTLACT/1

5V
230 mA

62x108%56 mm
100 g

TTLAC/2 TTLACT/2

5V
270 mA

2 MHz

62x108x56mm
110 g

1 CSATLAKOZO KIOSZTASOK

ENCODER
1:A

2: GND

3: BN

4: C

5: 5V

9: AN

10: B

11: GND
12: CN

14: 5V
arnyékolas: csatlakozd haz

CAN Csatlakozo6 felirat:
1: CANH H

2: CANL L

3: GND GND

ANALOG Csatlakozo6 felirat:
1: ANALOG A1/A2

2: GND 0

3: GND GND

TACHO Csatlakozo6 felirat:
1: TACHO T1/T2

2: GND 0

3: GND GND
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2 JELADO BEMENET

TTL inkrementalis jelad6 jeleinek fogadésa.

TTLAC modul esetén lehetdség van aram vagy fesziiltség szinuszos jeladok fogadasara
az MUEXE vendégkartya hasznalataval.

3 ANALOG KIMENET

+/- 10 VDC sebesség alapjel (215 felbontassal) analdg hajtdsok szamara.

4 CAN INTERFESZ

A modul CAN interfésszel rendelkezik, amelyen keresztiil sebesség alapjelet kiild NCT
szervo hajtasok szamara illetve fogadja a hajtastol érkez6 nyomatékkal aranyos adatokat,
amelyet EtherCAT-en tovabbit a vezérld részére.

A TTLAC egy a TTLAC2 kettd szervo hajtast tud kiszolgalni. TTLAC esetén a hajtas
CAN cime 1, TTLAC?2 esetén a hajtasok CAN cime 1 illetve 2.

5 TACHOMETER JEL KIMENET

+/- 10 VDC sebesség ellendrzé jel (2*15 felbontassal) analdg hajtasok szdmara, ha
sziikség van rad. Az inkrementalis jeladd jeleibdl képzett tachométer jel (sebesség
ellendrzo jel) helyettesitheti a tachométer dinamot, generatort.

6 ETHERCAT INTERFESZ

A modul EtherCAT-LVDS buszon kommunikal a vezérld rendszerrel. Az LVDS inputon
keresztiil kell csatlakoztatni az EPU egységre vagy egy mar EPU-ra csatlakoztatott
modulra. Az LVDS output csatlakozoéra illeszthetd egy kdvetkezd modul.

A kartyan taldlhat6 LED-ek és funkcioik:

Link/Act In : EtherCAT input port miikodik

Link/Act Out: EtherCAT output port miikodik

Run: nem vilagit: az egység INIT statuszban
villog: az egység PRE-OPERATIONAL statuszban
villan: az egység SAFE-OPERATIONAL statuszban
vilagit: az egység OPERATIONAL statuszban
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7 ETHERCAT BEALLITASOK

A TTLAC (TTALC2) kartyahoz tartozo beallitdsok az EtherCAT ablakban:

EHU EtherCAT kozponti elektronika egység
_l (1) ESIS EtherCAT Software Integrity Slave Unit
2l (@) saktivl/ <- EPU EtherCAT perifériacsatold egység

! (4) TTLAC 1-Axis Measuring Unit with DC Synchron
! (5) TTLAC 1-Axis Measuring Unit with DC Synchron
' (7->6) TTLACZ 2-Axis Maasuring Unit with DC Synchron

B (3) TTLCAN 2 db TTL jeladd bemenet &s 2 CAN kimensti modul

- ) a1/ < TTLAC2 2-Axis Maasuring Unit with DC Synchron
F (10->8) MKBTHSD, #0/ < MK19-MKIS-YMK 15 EtherCAT gépi kezsldparel

(X7

Gydrtd | Adatok(NCT) | Memdria | Online | Drive | DC EEF‘ROM]

Name: |TTLAC2 2-Axis Measuring Unit with DC Synchron |

Tengely cime

0uUT100.00

Encoder Resolution  OUT100.08
Encoder Max Speed  OUT100.16
Toocalch hlosa b 4

| Negjegyzés

Reference Pulse 2 Nem hasznalt
Encoder Resolutio...  MNern hasznalt
Encoder Max Spe...  Mem hasznalt

7.1 TENGELY CIME

A jelad¢ adott tengelyhez rendelése

7.2

REFERENCE PULSE

A bedllitott PLC valtozon (OUTxxx.yy) kell a referencia impulzushoz tartoz6é A és B
fazis jelszintjét megadni.

A PLC valtozo értéke:

0: ha A=0 és B=0

Lal |
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1: ha A=1 és B=0
2  —
A 1] A | 1] L
B __ 4 B_| 2| |
c 1 @ [
2: ha A=0 és B=1
> < —
A 1] A 4 | | L
B | B_Jv LI 1
C Il C | |
3: ha A=1 és B=1
—_—  —
A 1] A [ L L
B E B. I TL_[ = |
C ] £ ]

7.3

7.4

A helyes beallitast mindkét forgasiranyban ellendrizni kell!

ENCODER RESOLUTION

A bedllitott PLC valtozén (OUTxxx.yy) kell az adott jeladonak egy koriilfordulashoz
tartozo periodusszamat megadni. Interpolacids egység (EXE) esetén az interpolacioval
megnovelt periodusszamot. Tachométer jel generalashoz sziikséges.

ENCODER MAX SPEED

A Dbedllitott PLC valtozén (OUTxxx.yy) kell megadni az adott jeladd maximalis
sebességét ford/perc értékben. Negativ értéket bedllitva a generalt tachométer jel eldjele
is megvaltozik. Tachométer jel generdlashoz sziikséges.
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8 ETHERCAT PDO ADATOK

8.1 SPEEDSETVALUE (OUT)

Adattipus: INT32

31 30 29 28 27 26 25 24
SSV 31 SSV_30 SSV 29 SSV 28 SSV 27 SSV 26 SSV 25 SSV 24
23 22 21 20 19 18 17 16
SSV 23 SSV 22 SSV 21 SSV 20 SSV 19 SSV_18 SSV 17 SSV 16
15 14 13 12 1 10 9 8
SSV 15 SSV 14 SSV 13 SSV 12 SSV 11 SSV_10 SSV 9 SSV 8
7 6 5 4 3 2 1 0
SSV 7 SSV 6 SSV 5 SSV 4 SSV 3 SSV 2 SSV 1 SSV 0

Bit31..0 — SSV31..SSV0: clbjeles sebesség alapjel
maximalis érték: 0x200000
minimalis érték: 0xffe00000

NC Ready allapotban (EtherCAT OP mo6d) a SpeedSetValue értéke azonnal
érvényesiil a modul kimenetén.

8.2 CONTROLDWORD (OUT)

Adattipus: UINT32

31 30 29 28 27 26 25 24

23 22 21 20 19 18 17 16

15 14 13 12 11 10 9 8
ZPulseRequest ErrorClear

7 6 5 4 3 2 1 0

Bit 9 - ErrorClear Hibak torlése.

Az ErrorClear bit értékét 1-re allitva irva a ErrorDword tartalma torlodik, ha a
StatusDword-ben az ErrClearAck bit 0 érték.

Bit 11 — ZpulseRequest Referencia impulzus keresés inditasa (grid).
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A ZpulseRequest bit az inkrementalis jelado6 referencia impulzusdnak keresését inditja
el. A hajtdas mérdrendszere a ZPulseAck jelzdbiten keresztiil jelzi, ha referencia
impulzust talalt. Ez egyuttal jelzi azt is, hogy a referencia impulzus pozicidja (vagy
szOghelyzete) mar rendelkezésre all és kiolvashatdé a ReferencePosition adatmezon.
Minden tovabbi referencia impulzus megtaldlasakor a referencia impulzus aktualis
pozicidja automatikusan beirédik a ReferencePosition adatmezdre fiiggetleniil a
ZpulseRequest ¢és a ZpulseAck allapotatol.

A folyamat rovid leirasa:

A ZpulseRequest=1 hatasara a referencia impulzus keresés elindul. Ha a mérérendszer
talalt referencia impulzust, akkor a ZpulseAck=1 ¢értékkel jelzi ezt. Ezutin a
ReferencePosition adatmezén megtalalhato a referencia impulzus pozicidja. A vezérld

crer

meglétét. A ZpulseRequest=0 hatdsara a ZpulseAck is 0 értéket vesz fol.

Az alabbi folyamatabran a referenciapontfelvétel folyamata lathatd. Lasd még:
ZPulseAck

ulseneques S\
ZPulseRequest §< 'I

Zpulse

ZPulseAck 23 ‘ SI

8.3 REFPULSEPOSITION (OUT)

Adattipus: UINT16

15 14 13 12 1" 10 9 8
7 6 5 4 3 2 0
B A

Bit 0 — A: az inkrementalis jeladd A fazisanak jelszintje a referencia impulzus helyén
Bit 1 — B: az inkrementalis jelado B fazisanak jelszintje a referencia impulzus helyén

Lasd: 7.2 alfejezet
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8.4 ENCODERRESOLUTION (OUT)

Adattipus: UINT16

15 14 13 12 11 10 9 8
ER 15 ER_14 ER 13 ER 12 ER 11 ER_10 ER 9 ER 8
7 6 5 4 3 2 1 0
ER 7 ER 6 ER 5 ER 4 ER 3 ER 2 ER I ER 0

Bit15..0 — ER15..ERQ0: az inkrementalis jelad6 egy koriilforduldsra eso periddusszama

Lasd: 7.3 alfejezet

8.5 ENCODERMAXSPEED (OUT)

Adattipus: INT16

15 14 13 12 11 10 9 8
EMS 15 EMS 14 EMS 13 EMS 12 EMS 11 EMS 10 EMS 9 EMS 8
7 6 5 4 3 2 1 0
EMS 7 EMS 6 EMS 5 EMS 4 EMS 3 EMS 2 EMS 1 EMS 0

Bit15..0 — EMS15..EMSO0: az inkrementalis jeladé maximalis fordulatszama az adott
tengelyen

Lasd: 7.4 alfejezet

8.6 ACTUALPOSITION (IN)

Adattipus: UINT32

31 30 29 28 27 26 25 24
POS 31 | POS 30 | POS 29 | POS 28 | POs 27 | POsS 26 | POS 25 | POS 24
23 22 21 20 19 18 17 16
POS 23 | Pos 22 | Pos 21 | POS 20 | Pos_19 | Pos_18 | POS 17 | POS 16
15 14 13 12 11 10 9 8
POS 15 | POS 14 | POS 13 | POs_ 12 | Pos_11 | PoOs_ 10 | POS 9 POS 8
7 6 5 4 3 2 1 0
POS_7 POS_6 POS_5 POS_4 POS_3 POS_2 POS_1 POS_0

Bit 31..0 - POS_31..POS_0: aktualis pozicio
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8.7 REFERENCEPOSITION (IN)

Adattipus: UINT32

31 30 29 28 27 26 25 24
RPOS_31 | RPOS_30 | RPOS_29 | RPOS_28 | RPOS_27 [ RPOS_26 | RPOS_25 | RPOS_24
23 22 21 20 19 18 17 16
RPOS_23 | RPOS_22 | RPOS_21 | RPOS_20 | RPOS_19 [ RPOS_18 | RPOS_17 | RPOS_16
15 14 13 12 11 10 9 8
RPOS_15 | RPOS_14 | RPOS_13 | RPOS_12 | RPOS_11 [ RPOS_10 | RPOS_9 | RPOS_8
7 6 5 4 3 2 1 0
RPOS_7 | RPOS_ 6 | RPOS 5 | RPOS 4 | RPOS_3 | RPOS 2 | RPOS_1 [ RPOS_0
Bit 31..0 - RPOS_31..RPOS_0: referencia pozicid
8.8 STATUSDWORD (IN)
Adattipus: UINT32
31 30 29 28 27 26 25 24
POS_31 | POS_30 | POS 29 | POS_28 | POS_27 | POS_ 26 | POS 25 | POS_24
23 22 21 20 19 18 17 16
POS 23 | POS 22 | POS 21 | POS_20 | POS_19 | POS_18 | POS_17 | POS_16
15 14 13 12 11 10 9 8
POS_15 | POS_14 | POS_13 | POS_12 | POS_11 | POS_10 | POS_9 POS_8
7 6 5 4 3 2 1 0
POS_7 POS_6 POS_5 ErrClearAck | ZpulseAck Abs/Incr POS_1 POS_0

Bit 2 - Abs/Incr Abszolut vagy inkrementalis jelado.
TTLAC modulnal ez mindig 1 értékii, vagyis inkrementalis jelado.

Bit 3 - ZpulseAck Ervényes referencia impulzus nyugtazas.

Ez a jelzdbit a referenciaimpulzus keresésének inditasat (ZpulseRequest) kdvetden az
els6 referenciaimpulzus megtalalasakor 1 értéket vesz fel. A hajtds mérérendszere a
ZPulseAck jelzdbiten keresztiil jelzi, hogy referenciaimpulzust talalt, egyuttal jelzi,
hogy a ReferencePosition értéke érvényes, kiolvashato.

Bit 4 - ErrClearAck. A hibatorlés reteszelése

A ControlDword ErrClear bit 1 értékének hatdsara ez az ErrClearAck bit 1 értéket
vesz fel, és mindaddig 1 értékli marad, mig a ControlDword ErrClear bit 0 értékre nem

valt.
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8.9 ERRORDWORD (IN)

Adattipus: UINT32

31 30 29 28 27 26 25 24

23 22 21 20 19 18 17 16

15 14 13 12 11 10 9 8

7 6 5 4 3 2 1 0
EncoderErr | UnitErrors

Bit 0 - UnitErrors Globalis hibajelzés.
A UnitErrors bit 1 értéket vesz fel, ha barmilyen hiba eldall az egységen.

A hiba kozelebbi okt a tovabbi hibabitek vizsgélataval lehet feltarni.
Bit 1 - EncoderErr Jelado hiba a csatlakoztatott jeladonal.

Adattipus: UINT32

8.10 MESSAGECODE (IN)

Az NCT hajtas altal a vezérlé szamara CAN buszon elkiildott adatot (Message Data)
azonosité kod.

Altalaban a motoraramot azonosito kod (0x00000002).

1148 Budapest, Fogarasi Ut 7.
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31 30 29 28 27 26 25 24

MSGC 31 | MSGC_30 | MSGC 29 | MSGC_28 | MSGC 27 | MSGC 26 | MSGC_25 | MSGC 24
23 22 21 20 19 18 17 16

MSGC 23 | MSGC_22 | MSGC_ 21 | MSGC_ 20 | MSGC_19 | MSGC_18 | MSGC_17 | MSGC_16
15 14 13 12 11 10 9 8

MSGC_15 | MSGC_14 | MSGC_13 | MSGC_12 | MSGC_11 | MSGC_10 | MSGC 9 | MsGC 8
7 6 5 4 3 2 1 0

MSGC_ 7 | MSGC_6 | MSGC 5 | MSGC 4 | MSGC.3 | MSGC 2 | MSGC 1 [ MsGc o
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8.11 MESSAGEDATA (IN)

Adattipus: FLOAT32

Az NCT hajtas altal a vezérld szamara CAN buszon elkiildott adat.
Altaldban a motor draméval aranyos adatérték.

31 30 29 28 27 26 25 24
MSGD 31 | MSGD 30 | MSGD 29 | MSGD 28 | MSGD 27 | MSGD 26 | MSGD 25 | MSGD 24
23 22 21 20 19 18 17 16
MSGD 23 | MSGD 22 | MSGD 21 | MSGD 20 | MSGD_19 | MSGD_18 | MSGD_17 | MSGD_16
15 14 13 12 1 10 9 8
MSGD 15 | MSGD 14 | MSGD 13 | MSGD 12 | MSGD 11 | MSGD 10 | MSGD 9 | MSGD 8
7 6 5 4 3 2 1 0
MSGD 7 | MSGD 6 | MSGD 5 | MSGD 4 | MSGD 3 | MSGD 2 | MSGD 1 | MSGD 0

8.12 TIMESTAMP_ (IN)

Adattipus: UINT16

Az aktualis és az el6z0 pozicioérték kozott eltelt id6 mikroszekundumban.

Csak tajékoztato jellegli. DC szinkronizalt egységnél a hasznalatara nincs sziikség.

15 14 13 12 11 10 9 8
TS 15 TS 14 TS 13 TS 12 TS 11 TS 10 TS 9 TS 8
7 6 5 4 3 2 1 0
TS 7 TS 6 TS5 TS 4 TS 3 TS 2 TS 1 TS 0
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9 KIEGESZITO INFORMACIOK TTLACT/X-HEZ

A 4.3 firmware verziotol a TTLACT/x egységet EtherCAT SM Synchron modba kell
allitani a gyorsitott tachojel generalas miatt, illetve az idébélyeg valtozot at kell adni az
NC-nek.

Ehhez a kovetkez6ket kell tenni a vezérlon az EtherCAT ablakban:
- ki kell valasztani a DC fiilon az SMSync (SM Synchronization) mitkddési modot

- aDC Sync used boxban a kijelolést ki kell venni

-8 EHU EtherCAT Host Unit
- (1) EPU-SIS EtherCAT periphery cantrol
] 1

Vendor Sefting? SetNCT PDO  Online Drive PDO Settings DC Comment Timeouts Memory [T,

[] DC Sync used

DC Operation Mode: Show advanced st

'SMSync {SM Synchronization) ~

Show advanced d

- a Settings2 fiilon a TimeStamp_ nevil valtozokhoz hozzéd kell rendelni (linkelni) a
megfeleld Drive(x) egység TimeStamp value USHORT16 nevii adatat.

I8 EHU EtherCAT Host Unt Vendor Seting? SetNCT PDO  Onine Dive PDO Setfngs DC  Comment Tmeouts Memory [+,
S (1)EPUSIS BiherCAT periphery ortrol L —
i m TTLAC Name:  [TTLAC 1-Axis Measuring Unit with DC Synchron |
@
0310101 SpeedSetvalue o Outputs1 DINT
0x3101.02 ControlDword o Outputs1 UDINT
0310103 RefPulsePosition . Outputs UINT
0310108 EncoderResalution P Outputs UINT
0310106 EncoderMaxSpesd . Outputs INT
300101 ActualPosition = Inputs UDINT
03001:02 ReferencePosition =3 Inputs1 UDINT
0300103 StatusDword = Inputs UDINT
0300104 ErrorDword -2 Inputs1 UDINT
[
ne3001:08 MessageData —3> Inputs1 REAL
0x3001.07 TimeStamp_ —>> | Drivel0] TimeStamp value | Inputs1 UINT
< >
[ el
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- a beadllitdsok utan a bedllitott értékeket érvényesiteni kell és el kell menteni (Set
Config és Save Config)
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